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01ΑΠΑΙΤΟΥΜΕΝΟ

ΥΛΙΚΟ ΓΙΑ ΤΟ

ΚΟΥΤΙ LDR 

Arduino Uno 
Αισθητήρας φωτός LDR  * 4
Σερβοκινητήρας
Αντιστάτης 10k ohm * 4
Καλώδια jumber 
Πλακέτα δοκιμών (δε θα χρειαστεί για το κουτί στο τέλος)
3D εκτυπωμένο κουτι (σε τέσσερα κομμάτια)

Τα αρχεία STL για το κουτί είναι διθέσιμα εδώ:  Λήψη
Tο αρχείο για το Arduino είναι διαθέσιμο εδώ : Λήψη

Εάν έχετε συγκεντρώσει όλα τα υλικά, μπορείτε να

μεταβείτε στο Βήμα 2.  

https://drive.google.com/file/d/1mzk1c52zwX1rbG7j9bDSP3ABBNLaJYKf/view?usp=share_link
https://drive.google.com/file/d/1XsPRnJaM5GCjCFzevS89zW8dxwGP3_Na/view
https://drive.google.com/file/d/1mzk1c52zwX1rbG7j9bDSP3ABBNLaJYKf/view


Ακολουθήστε το πιο κάτω σχέδιο για να φτιάξετε πρώτα το

πρωτότυπό σας στην πλακέτα δοκιμών. 

02ΚΑΛΩΔΙΩΣΗ ΤΟΥ

ΚΟΥΤΙΟΥ LDR 



03ΜΕΤΑΦΟΡΤΩΣΗ ΤΟΥ

ΚΩΔΙΚΑ ΣΤΟ ΚΟΥΤΙ LDR 

Ανεβάστε τον κώδικα που κατεβάσατε νωρίτερα στην πλακέτα Arduino και δοκιμάστε το
πρωτότυπό σας. Πρέπει να ανοίξετε τη σειριακή οθόνη (Serial Monitor) για να καταλάβετε τι
συμβαίνει με τους αισθητήρες LDR.

Κάθε ένας από αυτούς επιστρέφει μια τιμή μέσω της αναλογικής θύρας. Πρόκειται για την τιμή
του φωτός που λαμβάνει μια δεδομένη στιγμή. Αν προσπαθήσετε να φωτίσετε ή να καλύψετε
τον αισθητήρα, θα πρέπει να δείτε την τιμή να αυξομειώνεται.

Πρέπει να βρείτε ποια είναι η τιμή του φωτός και ποια η τιμή του σκότους. Για παράδειγμα, αν
παίρνετε μια τιμή γύρω στα 900 όταν φωτίζετε τον αισθητήρα και μια τιμή στα 300 όταν τον
καλύπτετε, τότε πρέπει να ρυθμίσετε την τιμή valueLight λίγο κάτω από την τιμή 900, όπως π.χ.
γύρω στα 850, εφαρμόζοντας το ίδιο και με την τιμή valueDark που μπορείτε να ρυθμίσετε
γύρω στο 350, όπως στο παράδειγμα με τη γραμμή 17.

Πρέπει να επιλέξετε ποιος αισθητήρας πρέπει να καλυφθεί ή να φωτιστεί στη γραμμή 45,
γράφοντας για κάθε αισθητήρα αν η τιμή πρέπει να είναι μεγαλύτερη της τιμής valueLight ή
χαμηλότερη της valueDark για να ενεργοποιηθεί ο μηχανισμός.

Θα πρέπει επίσης να ελέγξετε τις τιμές lockPos και unlockPos και να τις αλλάξετε ανάλογα με
τον σερβοκινητήρα σας.
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ΣΥΝΑΡΜΟΛΟΓΗΣΗ ΤΟΥ

ΚΟΥΤΙΟΥ LDR 

Είστε έτοιμοι να
συναρμολογήσετε το κουτί σας
και να ολοκληρώσετε το
πρωτότυπο.

Θα πρέπει πρώτα να κολλήσετε
την πλακέτα Arduino στο πίσω
μέρος του κουτιού. Επιλέξτε πού
θα την τοποθετήσετε και ανοίξτε
μια τρύπα με ένα τρυπάνι για να
αφήσετε χώρο, να περάσει το
καλώδιο του Arduino.

Για τους αισθητήρες LDR, ένας
τρόπος είναι να κολλήσετε τα δύο
τους πόδια με καλώδια και να τα
προστατέψετε από το να
εφάπτονται μεταξύ τους με
μονωτική ταινία.

Συνδέστε τους αισθητήρες LDR με
το Arduino και στη συνέχεια
σύρετέ το σε μία από τις τέσσερις
τρύπες και στερεώστε το με ένα
πιστόλι κολλητικής ταινίας.

Κάντε το ίδιο και για τους άλλους  
3 αισθητήρες LDR και το
πρωτότυπό σας είναι έτοιμο για
δοκιμή!

Μπορεί επίσης να χρειαστεί να
καθαρίσετε λίγο το μηχανισμό
κλειδώματος του κουτιού με ένα
μαχαίρι X-acto για να
λειτουργήσει σωστά το γρανάζι.


